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2. Podstawy opracowania:

1. Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 roku — Prawo o ruchu drogowym
(Dz. U. z 2005r. Nr 108, poz. 908 z pdZniejszymi zmianami).

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r. w sprawie
szczegbtowych warunkow zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru
nad tym zarzadzaniem (Dz. U. Nr 177, poz. 1729 z poZ. zmianami).

3. Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 roku w sprawie szczegdtowych
warunkow technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz urzadzen bezpieczeristwa ruchu
drogowego i warunkdw ich umieszczania na drogach (Dz. U. z 2003r. Nr 220, poz. 2181).

4.Rozporzadzenie Ministrow Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 31 lipca
2002 r. w sprawie znakéw i sygnatow drogowych.

3. Zakres opracowania:

Projekt przewiduje wykonanie czasowej zmiany w organizacji ruchu na drogach gminnych
ograniczonych ulicami: Potudniowsg, Kochanowskiego, Lipowa, Matachowskiego, Rataja i Pitsudzkiego
na czas prowadzonych robét zwigzanych z budowa sieci wodociggowej.

4. Opis istniejgceqo stanu:

Przedmioctowa drogi w strefie wykonywanych robot przebiegaja przez obszar miejscowosci Ozorkow.
Droga te posiadaja nawierzchnie gruntowa, jest o matym natezeniu ruchu drogowego, ktéry gtéwnie
zwiagzany bedzie z ruchem zwigzanym z prowadzeniem robdt . Drogi te majg znaczenie lokalne i nie sg
w chwili obecnej wykorzystywane do ruchu kotowego a stuza jedynie jako miejsca spacerow
okolicznych mieszkarncow.

5. Opis techniczny:

Czasowa organizacja ruchu dotyczy robét zwiazanych z budowa sieci wodociggowe].

Sie¢ zlokalizowano w optymalnych miejscach z uwzglednieniem sytuacji lokalizacyjnej juz
istniejgcego uzbrojenia. W miejscach zblizen do istniejgcej infrastruktury technicznej podziemneji
nadziemnej beda zastosowane niezbedne zabezpieczenia zgodne z przepisami branzowymi i Polskimi
Normami

Roboty polegaé beda na wykonywaniu wykopdw wzdtuz i poprzek drogi i utozenie rurociggu z
niezbedna armaturg . Prace w pasie drogowym wykonywane bedg etapami. Wykonawca bedzie
sukcesywnie wykonywat roboty zwigzane z budowa sieci wodociggowe;j.

Zabezpieczenie miejsca robot polega na oznakowaniu miejsca robot znakami pionowymi, miejsce
prowadzonych robét nalezy wygrodzi¢ zaporami wg. schematu oznakowania robot.

Catkowite wygrodzenie robot ma na celu unikniecie zagrozenia dla ruchu pieszych i ruchu drogowego
oraz dla robotnikow pracujgcych przy wykonywaniu robot.
Roboty beda prowadzone w ciggu dnia i teren zostanie przywrécony do stanu pierwotnego. W



przypadku prowadzenia robét w porze wieczorowej zostang ustawione elementy bezpieczenstwa —
lampy btyskowe barwy Zéttej, btyskajace.

Wykonawca robét jest zobowiazany do zabezpieczenia wszystkich $rodkow technicznych uzytych do
oznakowania i zabezpieczenia miejsca robot, a w przypadku uszkodzenia do uzupetnienia lub
wymiany.

Po zakonczeniu prac nalezy usunac oznakowanie tymczasowe.

6. Inne uwagi:

Rozpoczecie robSt moze nastgpié po uzyskaniu decyzji na zajecie pasa drogowego wydanej przez
zarzadce drogi.

Przed przystapieniem do robdt Wykonaweca uzyska od zarzadcy drogi protokot przekazania pasa
drogowego.

Pracownicy wykonujacy roboty w pasie drogowym powinni posiadac zabezpieczenie osobiste
- kamizelki ostrzegawcze

7. Zabezpieczenia miejsca robdt:

Wymiary znakéw uzywanych w zwiazku z wykonywanymi robotami w pasie drogowym nie mogg by¢
mniejsze niz wymiary znakéw drogowych stosowanych na danej drodze. Nalezy stosowad wytacznie
znaki drogowe pionowe, odblaskowe. Trasa robot poprowadzona bedzie zgodnie z opracowanym
projektem technicznym.

Miejsce robét wygrodzié tablicami kierunkowymi od strony najazdow tj. w poprzek drogi U-3c lub
U3d,i zaporami U — 20b na koncach wykopu , oraz zaporami U — 20a wzdtuz wykopu .

Dla bezpieczeristwa ruchu pojazdéw nalezy zastosowac znaki A — 14 ,Roboty na drodze” oraz A—12b
lub A - 12c ,Zwezenie jezdni lewo lub prawostronne” oraz B-43 ,ograniczenie predkosci do 30
km/h”.

W obszarze robét nalezy ustawi¢ znaki ograniczenia predkosci B - 43,30 km/h”.

Nie planuje sie ustawienia znakdw B — 34 , Koniec ograniczenia predkosci” ze wzgledu na
wystepujace skrzyzowania pobliskimi drogami. Znaki ostrzegawcze ustawic¢ w odlegtosci 50m —
100m i na poczatku skrzyzowan drog.

Rozmieszczenie znakéw drogowych i urzadzen bezpieczenstwa ruchu obrazujg zataczniki graficzne.



8. Wykaz znakdw:

W Nazwa llosé

' A-14 Roboty drogowe 5

yglad
i \ A—12b Zweienie jezdni prawostronne 2

j j A —12c Zweienie jezdni lewostronne 3

: B — 43 Ograniczenie predkosci do 30 km/h 5
E |
U-3d Tablica prowadzaca ciagta w lewo 3
U-3c Tablica prowadzaca ciggta w prawo 1
U-20a Zapora drogowa pojedyncza waska w zaleznoéci od
potrzeb

U-20b Zapora drogowa pojedyncza szeroka

2
D —4a Droga bez przejazdu 1
B-1 Zakaz ruchu w obu kierunkach 1
Lampy ostrzegawcze w zaleznosci od
potrzeb




Etap 2:

3D

Wyglad Nazwa lHosc
‘ A-14 Roboty drogowe 3
@ A—12c Zweienie jezdni lewostronne 1
o | B — 43 Ograniczenie predkoéci do 30 km/h 3
U-3c Tablica prowadzaca ciggta w prawo 2

U-20a Zapora drogowa pojedyncza waska

w zaleinosci od

U-20a potrzeb
' U-20b Zapora drogowa pojedyncza szeroka
, ‘ " 4
U-20b
B-1 Zakaz ruchu w obu kierunkach 3

a

L

3

Lampy ostrzegawcze

w zaleznosci od
potrzeb




9. Przewidywany termin wprowadzenia czasowej organizacji ruchu:

czerwiec 2017

Wykonawca poinformuje odpowiednie stuiby o doktadnym terminie rozpoczecia robét.

10. Termin przywrécenia poprzedniej organizacji ruchu:

Bezposrednio po zakoriczeniu robét w pasie drogowym

Opracowat
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