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RD-WKT-111/1232/2017 Zgierz, dnia 25.05.2017 r.

UZGODNIENIE NR 132/2017

Przedstawiony projekt statej/czasowe] organizacji ruchu/na czas rob6t w pasie
drogowym’ drogi powiatowe] nr 5173 E zwigzanych z miejscowymi naprawami

nawierzchni bitumicznej w miejscowosci Ozorkow ul. Zgierska

Opiniuje
bez uwag/z-nw-uwagg

Uwagi dla wykonawcy

1. Jednostka wprowadzajgca organizacje ruchu zawiadamia organ zarzgdzajacy
ruchem, zarzad drogi oraz Komendanta Powiatowego Policji w Zgierzu
(Wydziat Ruchu Drogowego KPP w Zgierzu), co najmniej na 7 dni przed
dniem wprowadzenia organizacji ruchu-powotujac sie na numer niniejszego
uzgodnienia (§12 ust. 1 Rozporzgdzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23
wrzesnia 2003 r. w sprawie szczegdéfowych warunkdéw zarzgdzania ruchem na
drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzgdzaniem, z pozniejszymi
zmianami)

* Niepotrzebne skresli¢

Komendant

Powiatowy Policji w Zgierzu
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2. Podstawy opracowania:

1. Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 roku - Prawo o ruchu drogowym
(Dz. U. z 2005r. Nr 108, poz. 908 z pdZniejszymi zmianami).

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r. w sprawie szczegdtowych
warunkow zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzaniem (Dz. U.
Nr 177, poz. 1729 z poi. zmianami).

3. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 roku w sprawie szczegétowych
warunkdw technicznych dla znakow i sygnatéw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu
drogowego i warunkow ich umieszczania na drogach (Dz. U. z 2003r. Nr 220, poz. 2181).

4.Rozporzadzenie Ministrow Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 31 lipca
2002 r. w sprawie znakdw i sygnatow) drogowych.

3. Zgkres opracowania:

Projekt przewiduje wykonanie czasowej zmiany w organizacji ruchu na drodze powiatowej zwigzanej
z naprawami miejscowymi nawierzchni bitumicznej w ul. Zgierskiej w Ozorkowie

4. Opis istniejgcego stanu:

Przedmiotowa ulica w strefie wykonywanych robot przebiega przez obszar miejscowosci Ozorkdw.
Droga ta posiada nawierzchnie asfaltows, charakteryzuje sie Srednim nateieniem ruchu drogowego
Ulica Zgierska jest ulicg wyjazdowa z Ozorkowa w strone miejscowosci Zgierz oraz todz.

5. Opis techniczny:

Czasowa organizacja ruchu dotyczy robét zwigzanych z miejscowymi naprawami nawierzchni
bitumicznej jezdni ul. Zgierskiej.

Roboty polegac beda na frezowaniu uszkodzonej nawierzchni, potozenie nowej mieszanki mineralno-
asfaltowej na goraco, . Prace w pasie drogowym wykonywane beda etapami.

Zabezpieczenie miejsca robot polega na oznakowaniu miejsca robét znakami pionowymi, miejsce
prowadzonych robot nalezy wygrodzic¢ zaporami wg. schematu powtarzalnego oznakowania robét.

Wykonawca robdt jest zobowigzany do zabezpieczenia wszystkich srodkdw technicznych uzytych do
oznakowania i zabezpieczenia miejsca robdt, a w przypadku uszkodzenia do uzupetnienia lub
wymiany. Po zakonczeniu prac nalezy usunac¢ oznakowanie tymczasowe.

6. Inne uwagqi:

Rozpoczecie robdt moze nastapié po uzyskaniu decyzji na zajecie pasa drogowego wydanej przez
zarzadce drogi.



Przed przystapieniem do robdt Wykonawca uzyska od zarzgdcy drogi protokot przekazania pasa
drogowego.

Pracownicy wykonujacy roboty w pasie drogowym powinni posiadac zabezpieczenie osobiste
- kamizelki ostrzegawcze

7. Zabezpieczeniag miejsca robot:

Wymiary znakow uzywanych w zwiazku z wykonywanymi robotami w pasie drogowym nie mogg by¢
mniejsze niz wymiary znakéw drogowych stosowanych na danej drodze. Nalezy stosowaé wytgcznie
znaki drogowe pionowe, odblaskowe.

Miejsce robdt wygrodzic tablicami kierunkowymi od strony najazdow tj. w poprzek drogi U-3d oraz
zaporami U — 20b na koncach obszaru prowadzonych robét..

Dla bezpieczenstwa ruchu pojazdéw nalezy zastosowacé znaki A — 14 ,Roboty na drodze” oraz A—12b
lub A—12c ,Zweienie jezdni lewo lub prawostronne w zaleznosci od zajetego kierunku ruchu W
obszarze robot nalezy ustawic znaki ograniczenia predkosci B - 43 ,30 km/h” oraz znak B-25 ,Zakaz
wyprzedzania”. Za obszarem prowadzenia robdt ustawic znaki B-42 :”Koniec zakazow”. Znaki
ostrzegawcze ustawi¢ w odlegtosci 50 metrow od obszaru prowadzonych prac. Rozmieszczenie
znakéw drogowych i urzadzen bezpieczenstwa ruchu obrazujg zatgczniki graficzne.

8. Wykaz znakéw:

Dla powtarzalnego schematu organizaciji ruchu

Wyglad Nazwa llosé
A-14 Roboty drogowe 2
A —12b Zwezenie jezdni prawostronne 1

A —12c Zwezenie jezdni lewostronne 1
B - 43 Ograniczenie predkosci do 30 km/h 2
U-3d Tablica prowadzaca ciggta w lewo 1
U-20b Zapora drogowa pojedyncza szeroka w zaleznosci od

potrzeb




B-25 Zakaz wyprzedzania

B-42 Koniec zakazow

Dodatkowe znaki dla robdt przy skrzyzowaniu ul. Podiesnej i ul. Zgierskiej.

Wyglad Nazwa llosc
' A-14 Roboty drogowe
' B — 43 Ograniczenie predkoéci do 30 km/h
D —4a Droga bez przejazdu dla realizaciji
B-21 Zakaz skretu w lewo
Dodatkowe znaki dla robdt przy skrzyzowaniu ul. Podlesnej i ul. Zgierskiej.
Wyglad Nazwa Hosé

A-14 Roboty drogowe
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B — 43 Ograniczenie predkosci do 30 km/h




9. Przewidywany termin wprowadzenia czasowej organizacji ruchu:

czerwiec, lipiec 2017r.

Wykonawca poinformuje odpowiednie stuiby o dokfadnym terminie rozpoczecia robét.

10. Termin przywrdcenia poprzedniej organizacji ruchu:

Bezposrednio po zakoriczeniu robdt w pasie drogowym

Opracowat
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